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Asegurese de leer y entender este manual antes de operar o
reparar este controlador de temperatura. No comprender la
forma segura de operar este controlador podria causar un
accidente con lesiones graves o la muerte. Solo personal
cualificado debe operar o dar servicio a este controlador.
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SIMBOLO DE ALERTA DE SEGURIDADEL

Simbolo anterior se usa para llamar su atencion a las instrucciones
relativas a la seguridad personal. Sefala precauciones de seguridad
importantes. Significa “{ATENCION! jEsté atento! jEs por su
seguridad personal!” Lea el mensaje que sigue y esté alerta ante la
posibilidad de lesiones personales o la muerte.

A PELIGRO

Riesgos inmediatos que TENDRAN como resultado lesiones personales
graves o la muerte.

' A\ ADVERTENCIA

Riesgos o practicas no seguras que PODRIAN resultar en lesiones
personales graves o la muerte.

' A\ PRECAUCION|

Riesgos o practicas no seguras que PODRIAN resultar en lesiones
personales menores o dafios materiales.

INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

....

yNGERG)

Si alguien no ha leido y entendido
todas las instrucciones de

funcionamiento, no esta cualificada °
para utilizar este producto.

' A\ PRECAUCION|

Inspeccione todos los
componentes antes de
usarlos.No utilice los

sistemas de control y

A PELIGRO calefaccion si algun
componente esta dafiado.
No sumerja ni rocie ningun °
componente del sistema de
control con liquido.

No repare los sistemas de
control y calefaccion
dafiados o defectuosos.No
aplaste ni aplique
demasiada fuerza en
ningun componente del
sistema, incluyendo el
ensamblaje del cable.

Mantenga los materiales
volatiles o combustibles lejos
de los sistemas de control y de
calefaccién cuando estén en
uso.

Desenchufe el sistema de
control de calefaccion
cuando no esté en uso.

Mantenga los objetos afilados hd
lejos del calentador.

No observar estas advertencias
puede resultar en choque eléctrico,
riesgo de incendio o lesiones
personales.

No tener en cuenta estas
advertencias puede resultar en
lesiones personales o dafos al
calentador.

' AA ADVERTENCIA

El usuario final debe cumplir con lo siguiente:

e  Solo el personal cualificado tiene permitido la conexiéon de cableado

eléctrico.

Desconecte todo el suministro eléctrico en la fuente antes de hacer
cualquier conexion.

Todo el cableado eléctrico debe cumplir con los codigos de
electricidad locales.

La persona que realice la instalacion final/el cableado debe estar
cualificada para este trabajo.

El usuario final es responsable de proporcionar un dispositivo de
desconexiéon adecuado.

El usuario final es responsable de proporcionar un dispositivo de

proteccion eléctrica adecuado. Se recomienda encarecidamente el
uso de un interruptor de circuito de falla de tierra.

No tener en cuenta estas advertencias puede resultar en lesiones
personales o dafios al calentador.

jGUARDE ESTAS INSTRUCCIONES!

Hay copias adicionales de este manual disponibles a peticion
© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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INTRODUCCION

Su sistema de control de temperatura Lynx suministra una red completa de control de temperatura proporcionando a cada sistema un panel de interfaz
del operador y un médulo de control PID a cada calentador. Un modulo Lynx® es un controlador de temperatura PID compacto con retroalimentacion de
termopar RTD, tipo J o tipo K. El panel de mterfaz del operador Lynx® actiia como un maestro de programacion global para 1-8 cadenas de
calentadores con hasta 128 médulos Lynx® por cadena y 1024 calentadores por interfaz del operador. Esta unidad muestra el mapeo grafico
configurable por el usuario, la nomenclatura personalizada y el envio de alertas por correo electrénico a través de una conexion de cable duro CAT-5 o
una red WIFI. Estas son solo algunas de las caracteristicas que la interfaz del operador LYNX proporciona y que ayudan a un control completo del
sistema y a la optimizacion de las aplicaciones de calefaccion. Este manual proporcionara informacion sobre estas caracteristicas y otras
configuraciones avanzadas para utilizar el sistema de control de temperatura Lynx.

Para un funcionamiento exitoso de este sistema, lea estas instrucciones antes de usarlo.

Especificaciones generales
e  Voltaje: 100-277 V CA, 50-60 Hz
e Rango de control de temperatura: 0 °C a 600 °C (32 °F to 1112 °F)
e Entrada de sensores: Termopares de tipo J o tipo K; RTD PT100
®  Precision:
e RTD +/- 0,25 °C + 0,125 % de la temperatura medida en °C (+/- 0,45 °F + 0,125 % de (temperatura medida en °F - 32))
e Termopar J +/- 1,09 °C (+/-1,96 °F)
® Termopar K +/- 1,125 °C (+/-2,03 °F)
e Carga maxima por médulo: 7 amperios a 25 °C (77 °F) ambiente; 4 amperios a 40 °C (104 °F)
e Display:
e |Interfaz del operador: Pantalla tactil a todo color de 10,1” (257 mm)
e Patrén de montaje: Patron de montaje VESA en la parte posterior de la unidad.
e Modulo: Pantalla de 3 digitos
e Alarmas:
e Interfaz del operador: 9 contactos secos, uno por cadena y un maestro para el sistema
e Clasificaciones eléctricas de contacto seco: 30 V CA/V CC, 5 amperios
e Mddulo: Alta visibilidad, indicador de estado LED

multicolor Curva de reduccion de amperaje de carga de LYNX por ciclo de trabajo (Touchsafe)
® Longitud de la cadena: 30 m

—100% 75% 50%
e  Calificacion ambiental: 80
e |Interfaz del operador: IP10 70 |
e Modulo: IP20
__ 60
. Exposicion ambiental: _8
5 50
® Rango operativo: 0 °C a 54 °C (32 °F a 130 °F) g— 40
< 4
® Rango de almacenamiento: -40 °C a 60 °C °
(-40 °F a 140 °F) 5 30
e Humedad relativa: 0 a 80 % (sin condensacion) 3 2,0
1,0
0,0

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Temperatura ambiente (C)

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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BriskiHea

DESCRIPCION DEL HARDWARE DE LYNX

BriskHeat"

Errsicr et

1. Botén de arriba 1. Puerto ethernet
Se usa para subir por las opciones del menu y ajustar los Se utiliza para conectar el panel de la interfaz del operador a
parametros. una conexion de Internet o a una red de area local. (Requerido

para la comunicacién Modbus TCP/IP)
2. Boton de abajo
Se usa para moverse hacia abajo a través de las opciones del 2. Conector de comunicacion del médulo LYNX
menu y ajustar los parametros. Se utiliza para conectar un arnés de comunicacion LYNX al
panel de la interfaz del operador.
3. Boton de funcion

Botén multiusos utilizado para acceder a las opciones del 3. Relé de contacto seco
menu, seleccionar e introducir nuevos parametros y guardar- Se utiliza para conectar el equipo suministrado por el cliente
los. Consulte la tabla 2 para las instrucciones de programacion para monitorizar las alarmas. Cada relé de contacto seco se
de los médulos. corresponde con la comunicacion
4. Pantalla 4. Relé maestro de contacto seco
Muestra la temperatura actual, las opciones del menu y los Se utiliza para conectar el equipo suministrado por el cliente
parametros. para monitorizar las alarmas en conjunto con un sistema de
calefaccion. Este relé se conecta a todos los puertos de con-
5. Salida del calentador exion de 4 pines.
Muestra el estado actual de la salida del calentador
(encendido/apagado) 5. Puerto USB
Se utiliza para conectar un dispositivo de almacenamiento
6. Luzindicadora LED USB* al panel de interfaz del operador para cargar los dibujos
Pantalla iluminada que proporciona el estado del médulo del sistema y exportar los datos adquiridos durante la
LYNX. Consulte la tabla 1 para la descripcion de los cédigos operacion con el panel.
de color.

* Los dispositivos USB deben estar formateados en FAT32 para una
comunicacién correcta con el panel de interfaz del operador.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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BriskHea

DIAGRAMA DEL CONECTOR DE ENTRADA DE ENERGIA DEL MODULO LYNX

SE ENCUENTRA EN TODAS LAS CUBIERTAS DE LYNX, EN LAS ESTACIONES DE ACOPLAMIENTO
INDEPENDIENTES (NUM. DE PIEZA: LYNX-DOC1-XX), Y ALARGADERAS.

| ARRIBA |

\ 1. PIN: L1 2. PIN: TIERRA 3. PIN: L2
3. Contacto: 350705-1 Contacto: 350669-1 Contacto: 350705-1

4. NO UTILIZADO 5. PIN: TIERRADIGITAL |6. NO UTILIZADO
Contacto: 350706-1
7. PIN: RS-485A 8. PIN: RS-485B 7. PIN: ENUMERACION
Contacto: 350706-1 Contacto: 350706-1 Contacto: 350706-1

| ABAJO |
CONECTOR NUM. DE PIEZA: TE MATE-N-LOK

NUM. DE PIEZA: 1-480706-9

DIAGRAMA DEL CONECTOR DEL ARNES DE COMUNICACION
SE ENCUENTRA EN LOS ARNESES DE COMUNICACION DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR DE LYNX (Num. de pieza: LYNX-HN-XXX).

| ARrRIBA |

3.  PIN: RS-485A 4. PIN: RS-485B
3. 4. Contacto: 39-00-0039 Contacto: 39-00-0039
\-/ 1. PIN: TIERRADIGITAL |2. NO UTILIZADO

Contacto: 39-00-0039

1. 2.

\—/

CONECTOR NUM. DE PIEZA: MOLEX MINI-FIT JP
NUM. DE PIEZA: 39012040

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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GUIA DE CONFIGURACION DEL SISTEMA LYNX
PASO 1: INSTALE LOS CALENTADORES

Instale los calentadores en las partes que se van a calentar.
Asegurese de que los calentadores hagan buen contacto en toda su
area.

Si no esta incluido en el calentador, coloque un sensor de
temperatura en la pieza segun lo recomendado por el fabricante del
calentador.

Si se utiliza un conjunto de estacién de acoplamiento Lynx
independiente, asegurese de que el enchufe del calentador coincide
con el receptaculo. Conecte el enchufe apropiado del calentador si
es necesario.

PASO 2: ADJUNTE LOS MODULOS Y CABLES LYNX

Conecte los mddulos Lynx a las estaciones de acoplamiento, aseg-
Urese de que los clips estan totalmente acoplados en ambos lados.

Conecte cualquier otro acoplamiento Lynx adicional entre si.

Para las estaciones de acoplamiento independientes de Lynx:
Conecte los sensores de RTD/termopar al puerto del sensor y
conecte el enchufe de alimentacién del calentador al
receptaculo del calentador.

Asegurese de que todas las estaciones de acoplamiento estén bien
sujetas a los calentadores o de tal manera que el arnés no cuelgue
libremente. Todos los médulos tienen un clip desmontable en la
parte inferior que puede ser asegurado a una variedad de
superficies.

Conecte un arnés de energia al primer calentador de cada cadena y
a la energia eléctrica. Todos los mddulos se iniciaran en modo
desactivado y por lo tanto no calentaran hasta que el operador
cambie el modo de control.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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PASO 3: MONTE LA INTERFAZ DEL OPERADOR

Opciones de montaje:

Montaje VESA / FDMI
75 x 75 mm en el espacio central.Insertos proporcionados
M6 x 10 mm.

Gancho con ojo de cerradura
Se proporcionan 4 ganchos con ojo de cerradura.
Para usar con tornillos o anclajes.

Empotrado / Montado en panel
Cortar la apertura a las dimensiones que se muestran a
continuacion.

Retire los cuatro tornillos de las esquinas de la interfaz del operador.

Inserte la interfaz del operador en el recorte.
Use los cuatro tornillos extra provistos para reemplazar los cuatro
que se quitaron.

[3.81]
[252] ®.150
9.921
> ¥ 4PLCS
~§
[10]
R2394
4 PLCS
[205]
8071
& <

PASO 4: CONECTE LA INTERFAZ DEL OPERADOR

Conecte el primer acoplamiento de cada cadena al panel de interfaz del
operador a través del conector de comunicacion del arnés de
alimentacion. Se puede utilizar cualquiera de los puertos de entrada
disponibles (1 - 8). Asegurese de que todos los conectores del cableado
estén completa y correctamente acoplados.

Enchufe el conector de alimentacién en la parte posterior de la interfaz del
operador.

Una vez que la interfaz del operador esté conectada, se encendera
inmediatamente. Una vez que se haya encendido completamente, la
configuracion de la interfaz del operador puede comenzar.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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CONFIGURACION DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR
PASO 1: CONFIGURACION DEL SISTEMA

Network Connectivity

Network connectivity is disabled by default.
Please enable or press next

]

Next >

Configure los ajustes de conectividad de la red.

PIN Setup

A PIN restricts access to settings.
Would you like to set up a PIN?

Ponga un PIN para restringir el acceso a la unidad, si lo desea.

System Settings

Operator Interface

24 24-Hour ~

Universal -

Update Software ‘

Asigne los siguientes valores: Nombre de la unidad, voltaje de
suministro previsto, unidades de temperatura, fecha y hora.

LYNX™ Instrucciones del sistema

PASO 2: CONFIGURACION DE LA INSTALACION

Installation Setup

Select the layout of your Installation

22l

J
e

Multiple Floors Sub Floor

Seleccione el mapa de la instalacion que mejor se parezca a la dis-
posicién de su instalacion:

-Multiples pisos

-Subsuelo

-Indicacion de la cantidad si no se necesita o se desea una repre-
sentacion del mapa

Installation Setup Name the equipment in your Installation

/ * Clean Room
N\

e

‘\\/‘ Scrubber

Asigne nombres a cada seccion de su instalacion seleccionando el
icono del boligrafo junto a cada cuadro de texto. Aparecera un cuadro
de texto que permite la edicion del texto. Se aplicaran nombres
predeterminados si no se asignan nombres personalizados.

Installation Setup

Now select the lines on the map that
represent the layout of your piping.

®1Stringw urrently connected with 4 Zones

{ R }

Asegurese de que el nimero de cadenas y zonas detectadas coincida
con lo que esta conectado a la interfaz del operador. Si hay un error,
el botén “Debug Strings” (Depurar cadenas) puede ayudar a identificar
qué cadenas o zonas tienen problemas.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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your Installation

Installation Setup

Select at least 1 more line

() 15tring is connectec

< Back

Seleccione el numero y la posicion de las lineas que mas se
aproximen a su instalacion. Debe asignarse un nimero minimo de
lineas igual al numero de cadenas de comunicacion fisica conectadas
a la interfaz del operador.

Installation Setup your Installation

Minimum number of lines selected

() 15string

Pump

< Back

Cada cadena se puede dividir en mdltiples lineas si se desea. Los
puntos de linea verde seleccionables representan un grupo de uno o
mas calentadores conectados entre si. Cada cadena puede tener
asignadas multiples lineas.

Installation Setup
0 of 1Strings circ
Create Line
Line Name
String
o~

Address Range

001 to 004

Asigne zonas:

Seleccione una linea en la configuracion de la instalacion. Nombre la
linea si lo desea haciendo clic en el cuadro “Line Name” (Nombre de la
linea) para que aparezca un teclado para la edicién del nombre.

Asigne a cada linea el nimero deseado de direcciones de zona de cada
cadena.

Installation Setup

0 of 1strings ¢ ith 0 of 4 Zones

< string1Address Range

001  startZone

002 endZone

PUMp

Reverse

< Back ‘

El botén “Address Range” (Rango de direcciones) le permite
personalizar el numero y el orden de las zonas de una cadena en
cada linea.

Complete

Eeleiis complete!
Let's check out the system.

< Back

La configuracion se completa después de que todas las zonas han
sido asignadas.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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VISION GENERAL DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR

1. —

4 disabled Zones

9.

Clean Room

g

Pump

e

Scrubber

O «4.

<5.

Pantalla principal del panel de la interfaz del operador

1.

2.

Estado del sistema

Detalle de la zona: mas informacién sobre la situacién actual de la
zona. Los moédulos por defecto comenzaran en el modo
“Disabled” (Desactivado) hasta que se cambie el modo de control.

Boton de acceso al sistema: pulse este icono para acceder a las
vistas de linea y de zona, editar parametros, ver/exportar datos y
acceder a las opciones del menu del sistema.

Botén indicador de USB: aparece si se inserta un USB en la
interfaz del operador. Pulselo para expulsar con seguridad el USB.

Botén de encendido: pulse este icono para acceder a las opciones
de apagar o reiniciar el panel de la interfaz del operador.

VER DESPUES DE PULSAR EL BOTON DE ACCESO AL
SISTEMA

4 disabled Zones

Clean Room

Scrubber

Después de pulsar el boton de acceso al sistema, lo siguiente se hace

disponible:

1.

Menu del sistema: seleccione esta opcion para abrir las
configuraciones de la interfaz del operador. Vea la seccion “System
Menu” (Menu del sistema) para mas detalles.

Panel de seleccion de lineas: seleccione una linea para ver cada zona
de esa linea.

4 disabled Zones

Operator nterface

@ soilForetinel

01 Exhaust Ling

Después de seleccionar una linea en el panel de seleccion de linea, la

interfaz se expande de nuevo:

1.

Panel de seleccion de zonas: muestra cada zona dentro de una
linea seleccionada. Muestra el estado actual, el nimero de la zona,
la temperatura del punto de ajuste, la temperatura actual y el
porcentaje del ciclo de trabajo. Seleccione una zona para ver
detalles adicionales y para editar los parametros. Las casillas de
verificacion junto a cada zona permiten la seleccién de multiples
zonas a la vez.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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Forelinel

Operator Interface
50°
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/) sollForelinel Duty Cycle 0
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15
UEBRO3SIGRSN-875
2230881
Q0IFOF00

J System Drawing

Después de seleccionar una o mas zonas, la interfaz se expande de
nuevo para revelar lo siguiente:

1. Botén de exportaciéon de datos: seleccione esta opcion para
exportar los datos del sistema recopilados por la interfaz del
operador (véase la seccién sobre la exportacion de la fecha
histérica).

2. Visor de datos historicos: seleccione esta opcion para ver los datos
de temperatura, ciclo de trabajo y datos actuales adquiridos
durante el funcionamiento del sistema.

3. Informacion de la zona seleccionada: muestra informacion adicional
para la zona seleccionada, incluyendo las alarmas baja, de
precaucion y alta, el tipo de sensor, la version del firmware, los
numeros de pieza y de serie. Si se seleccionan varias zonas, solo
se mostrara la primera zona seleccionada.

4. Editar parametros: seleccione esta opcion para editar los
parametros de la(s) zona(s) seleccionada(s).

5. Localizar: seleccione esto para localizar una zona en una linea.
Esto hara que el médulo LYNX de esa zona comience a parpadear
en blanco para facilitar su identificacion. Esto se agotara después
de 2 horas.

6. Dibujo del sistema: seleccione esto para ver un dibujo del sistema

(Véase la seccion sobre la carga de los dibujos del sistema).

EDITAR LA PANTALLA DE PARAMETROS
3.

@) zone1 (1of2)

10.

11.

12.

Edit Parameters

Preset  NoProsot

4,
Normal Mode  Idle Mo Advanced 5
—— 000 .
50°°¢ 7-
Low Alarm TF Caution Alarm T Id High Alarm Thresh
A 8.
40°° 550° 60°°
v
O EnableLatch Enable Latch 9
.
O idle Mode Enabled muwme 12
.

1.

Visualizacion de la linea de la zona: muestra la linea, la cadena y las
zonas actuales dentro de una linea seleccionada.

Pantalla de estado de la zona: seleccione una, varias o todas las
zonas para configurar los parametros.

Preseleccién de zona: elija preselecciones nombradas para cargar
facilmente los parametros predefinidos en cada zona. Las
preselecciones deben crearse por separado en el menu del sistema
antes de que puedan ser utilizadas.

Pestafia de modo normal: para editar los parametros de operacién
aplicados durante el uso normal.

Pestafia de modo de inactividad: pestafa para editar los parametros
de operacion aplicados durante el modo de inactividad (punto de
ajuste del modo de inactividad y alarma alta/baja de inactividad).

Pestafia avanzada: pestafa para editar parametros operativos
avanzados como la velocidad de rampa.

Puntos de ajuste de la temperatura: se utilizan para establecer la
temperatura de funcionamiento del objetivo.

Puntos de ajuste de las alarmas: ajuste y configuracion de las
alarmas baja, de precaucion y alta. Las alarmas bajas se usan para
alertarle sobre un calentador que esta demasiado frio. Las alarmas
de precaucioén se usan para avisarle de un calentador que esta
demasiado caliente. Las alarmas altas se usan para avisarle de
excesos extremos en la temperatura de un calentador. La alarma
alta apagara el calentador si se excede. Estas alarmas protegen al
calentador y a su equipo/materiales para que no se excedan las
limitaciones de temperatura que pueden causar una degradacion en
la calidad del producto.

Cierre: marque estas casillas para requerir que el usuario reconozca
y despeje manualmente cada alarma en caso de que se dispare una
durante la operacion.

Modo de control: puede alternar el modo de control del médulo entre
encendido/apagado, PID, autoajuste y desactivado. Los médulos
estan configurados en Desactivado por defecto.

Habilitacion del modo de inactividad: marque esta casilla para
habilitar el modo de inactividad y los parametros definidos en la
pestafia de modo de inactividad.

Enviar actualizacion: aplica todos los parametros en todos los
campos de todas las pestafias del menu Editar parametros.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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SUBIR LOS DIBUJOS DEL SISTEMA

System Menu Installation Setup

- .
Operator Interfa 2 System Drawing

-
J  ZonePresets

< Installation Setup

D Gus Manage the System Drawings

Network Settings

Shutdown

Remove Drawing ‘

-E“i”gs

1. Inserte una memoria USB en el puerto lateral del panel de la
interfaz del operador. El Panel le pedira al usuario una
confirmacion de que un dispositivo USB ha sido conectado,
seleccione “Eject” (Expulsar) para desconectar la memoria USB u
“Okay” (Bien) para proceder con la conexion.

2. Seleccione las opciones del Menu del sistema y luego seleccione
la pestana Configuracion de la instalacion. Seleccione la pestafia
Dibujo del sistema, elija el dibujo en la ventana que se va a
cargar, y luego seleccione “Add Drawing” (Afadir dibujo). Se
pueden agregar multiples dibujos.

*Los dibujos del sistema deben ser guardados en formato .png o .jpeg.

VER LOS DIBUJOS DEL SISTEMA

@) zonel M AP X

Export  History

Operator Interface o
26°
/) sol|Forelinel o
) RTD
15
\UEBR23515RSN-875
2230881 /' Edit Parameters
00IFOFO0

 System Drawing @ Locate (0ff)

Seleccione una Zona y seleccione el botén “System Drawing” (Dibujo
del sistema) para ver el dibujo cargado.

FOR APPROVAL |
o ,

1. El dibujo puede ampliarse o reducirse al minimo pellizcando
para verlo con mas detalle. Utilice las flechas derecha e
izquierda para desplazarse entre los multiples dibujos. Presione
el boton X para cerrar el modo de visualizacion de dibujos
cuando termine.

2.  Unicono @ esta presente en la pantalla de resumen del panel
de la interfaz del operador para indicar que un dispositivo USB
esta conectado al Panel. Presione el icono para acceder al
menu para expulsar de forma segura el dispositivo USB.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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Operator Interface
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EXPORTAR DATOS HISTORICOS

@) zonel

Operator Interface
50°
26°
/) solForelinel o
o RTD
o 15
UEBR235I5RSN-875
223088/1
00IFOF00

th AP X

Bxport  History

40° ] 55° [ 60°

/' Edit Parameters

Seleccione una zona de la pantalla de resumen. Seleccione History 1.
(Historia) para ver los datos adquiridos por el Médulo de esa Zona.

Inserte una memoria USB en el puerto lateral del panel de la interfaz
del operador. El panel le pedira al usuario que confirme que se ha
conectado un dispositivo USB. Seleccione “Eject” (Expulsar) para
desconectar el dispositivo USB u “Okay” (Bien) para proceder a la
conexion.

System Menu Alarm and Alert Settings

ol
3 Operator Interface Settings iy (=

2. Exporte los datos seleccionando una zona y luego haciendo clic en el
botén Export (Exportar). Una vez seleccionada una serie de fechas
especificas de las que exportar datos, se exportara un archivo con
extension .CSV a la memoria USB conectada. Utilice las casillas de
verificacion para exportar datos de multiples zonas en una cadena al
mismo tiempo. Cada zona tendra su propio archivo .CSV para datos.

Zone Presets
Installation Setup
Go To Zone History

Alarms
Network Settings : forv he 002 Jan,

Shutdown @) zonel Zone History Export

Select a Date Range

Da i

También se puede acceder al historial de la Zona a través de los ajustes
de Alarma y Alerta

Foreline1l

© zonel

Zone History

Imﬁsmry

Un icono @ esta presente en la pantalla principal de inactividad del
panel de interfaz del operador para indicar que un dispositivo USB esta
conectado al panel. Presione el icono para acceder al menu para expulsar
de forma segura el dispositivo USB.

Duty Cyclo

Los datos se ven graficamente e incluyen: Temperatura (punto de ajuste y
real), ciclo de trabajo, corriente y temperatura de la alarma (si se ve desde
los ajustes de la alarma y la alerta). Tenga en cuenta que el panel de la
interfaz del operador no actualizara activamente los datos graficos en
tiempo real. Al hacer clic en el boton Lookup History (Buscar historia) se
actualizaran los datos, o se puede seleccionar un intervalo de fechas de
los datos.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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MENU DEL SISTEMA EDICION DE ZONA GLOBAL Y ACTUALIZACION DEL
FIRMWARE DEL MODULO

Global Edit Parameters - All Lines

Operator Interface
Preset  NoProsot _Firmwere Update

Normal Mode Idle Mode Advanced

System Menu

/' Global Zone Edit

Operator Interface Settings

Temperature Set Pc

50°°

Installation Setup

Low Alarm Thre Caution Alarm Thresh High Alarm Threshold
D Alarms

400 T e0> T 70

[ EnableLatch [J EnableLatch

Network Settings

Shutdown

O Idle Mode Enabled Eumum
tak il
Después de pulsar el boton System Access (Acceso al sistema) en la Se comporta como la pantalla “Edit Parameters” (Editar parametros) para
pantalla de descripcion de la interfaz del operador, se abre el men una zona pero aplicara los pardmetros a todo el sistema. Se usa si todo
del sistema que contiene las siguientes opciones: el sistema debe ser controlado con los mismos parametros.
1. Edicién global: ver la seccion “Global Zone Edit” (Edicion de zona L o . i
global) Boton Firmware Update (Actualizacion del firmware): uselo para
2. Configuraciones de la interfaz del operador: ver la seccion actualizar el firmware del médulo si esta desactualizado.
“Operator Interface Settings” (Configuraciones de la interfaz del Para actualizar el firmware del médulo:
operador) ) o 1. Inserte una memoria USB en el puerto lateral del panel de la interfaz
3. E:g:g{g??g’giigi;g:g;&eer Izez)rs]gc):mon Zone del operador. El panel le pedira al usuario que confirme que se ha
4. Configuracion de la instalacion: le permite rehacer la conectado un dispositivo USB. Seleccione “Eject” (Expulsar) para
configuracion de la interfaz del operador como se hizo en la desconectar el dispositivo USB u “Okay” (Bien) para proceder a la
disposicion inicial en caso de que cambie la disposiciéon de su conexion.
instalacion. . e " o )
5. Alarmas: ver la seccion “Alarms” (Alarmas). 2. Seleccione "Firmware Update” (Actualizacion del firmware) y
6. Configuraciones de red: acceder y editar las configuraciones de seleccione el archivo de firmware a ut|!|zar en la actualizacién. Una
red barra gJe progreso en pantalla mo§trara el progreso dcj la _
7. Apagado: apaga la interfaz del operador actualizacion del firmware. Los médulos no funcionaran ni

proporcionaran datos registrables mientras la actualizacion del
firmware esté en curso.

CONFIGURACIONES DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR
System Menu Operator Interface Settings
Operator Interface Sottings Seneral_bonooo BN ko

Installation Setup

D Alarms

Network Settings

Shutdown
24-Hour ~

Universal

Pestafias de configuracién de la interfaz del operador:

®  General: acceda y edite el nombre del sistema, la informacién del
voltaje de suministro, las unidades de temperatura, la fecha y la hora.

e  Manage PIN (Gestionar el PIN): editar y activar/desactivar el PIN de
bloqueo de seguridad.

o  Factory Reset (Reajuste de fabrica): esta pestafa le permitira
restaurar la interfaz del operador a sus valores de fabrica. Esto
borrara todos los datos de la zona y la configuracion del sistema.

®  About (Acerca de): informacién de la version para la interfaz del
operador y dénde se puede actualizar el software.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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System Menu Zone Presets

Preset

Operator Interface Settings EARENGED

Zone Presets NormalMode  Idle Mode  Advanced

Installation Setup
Alarms
Network Settings

Shutdown

Los preajustes de zona permiten crear perfiles de parametros
personalizados que pueden asignarse rapidamente a una zona
durante la edicion de los parametros. Cada perfil preestablecido
rellenara automaticamente los campos de los parametros de edicion
con los parametros del perfil seleccionado. Todas las pestafias de
preajustes (modo normal, modo inactivo, avanzado) se asignaran al
aplicar el perfil de preajuste a una zona.

ALARMAS

System Menu Alarm and Alert Settings

o Alarm Lo
5 Operator Interface Settings 9

Zone Presets

Instailation Setup -
Go To Zone History

D Alarms

Network Settings 0

Shutdown

La pagina de alarmas rastrea y registra todas las alarmas
experimentadas por el sistema. Para obtener mas detalles sobre un
evento de alarma, al pulsar el botén “Go To Zone History” (Ir al
historial de la zona) aparecera el grafico del historial de la zona,
centrado en el evento en cuestion.

REMOTE ALERTS (ALERTAS REMOTAS)
System Menu Alarm and Alert Settings

o Alarm Log Remote Alerts  Adv
Operator Interface Settings <

alorts@examplo.com

Installation Setup
dlerts@example.com

Alarms

username

Network Settings

Shutdown

smitp.example.com

La pestafna de alertas remotas permite la configuracion de . El usuario
debe proporcionar un correo electrénico valido y un servidor SMTP
para que la interfaz del operador los use y envie alertas. Asi, la
interfaz del operador puede enviar alertas remotas.

La pestafia Advanced (Avanzado) detalla la autorizacion SMTP y la
configuracion del tipo de conexion para su uso con las alertas
remotas.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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TABLA 1: INDICACIONES DE COLOR LED DEL MODULO LYNX

Rojo (sdlido)

sobrecalentamiento

Color / Accion Significado Explicacion
Blanco Localizar - . . ) :
(parpadeante) encontrarme Se activa seleccionando el boton Localizar en la Interfaz del Operador.
Médulo Se activa cuando la temperatura interna del médulo supera el umbral de 80 °C. La salida del calentador se desactiva

cuando esta alarma esta activa.

Rosa (parpadeante)

Fallo del sensor

Esto se activa cuando el campo de entrada del sensor de un médulo no coincide con el sensor conectado a él, como
cuando se configura el médulo para leer la entrada del sensor RTD pero se conecta a un arnés que utiliza un termopar
de tipo J. Esto también puede ser disparado cuando un sensor falla o no esta conectado.

Rojo (parpadeante)

Alarma alta

Esto se activa cuando la temperatura medida esta por encima del umbral de alarma alta. La salida del calentador se
desactiva cuando esta alarma esta activa.

Purpura Amperaje de la Esto se activa cuando el médulo mide una corriente que no coincide con el amperaje especificado del calentador al
(parpadeante) cubierta que esta conectado, si el calentador no esta conectado, o si el calentador ha fallado.
Amarillo Alarma de Se activa cuando la temperatura del calentador supera el punto de ajuste de la alarma de precaucién. La salida del
(parpadeante) precaucion calentador no se desactiva cuando la alarma de precaucion esta activa.
Azul claro Alarma baja Se activa cuando la temperatura medida esta por debajo del umbral de la alarma baja y el retardo de la alarma baja ha
(parpadeando) vencido.
La salida del calentador esta desactivada. Estado por defecto de un médulo cuando se envia. Esto también puede
Purpura (sélido) Desactivado ocurrir si se cambia un médulo LYNX de un acoplamiento a otro para evitar que el médulo utilice automaticamente
susparametros configurados previamente en un nuevo sistema.
Verde (solido) Sgﬁg?on El médulo esta funcionando normalmente.

Importante: Si varias condiciones estan activas simultaneamente, las mas altas de la tabla tendran prioridad de visualizacién sobre las mas bajas de

la tabla.

TABLA 2: PROGRAMACION DEL MENU DEL MODULO LYNX

1. Abra el menu de programacion pulsando el botén de menu.
2. Encuentre el parametro deseado con los botones arriba/abajo y seleccione con el botén de menu.
3.  Cambie el valor con los botones de arriba/abajo y guarde con el boton de menu.
4. El menu se agotara después de 5 segundos de inactividad y volvera a la pantalla de temperatura.
Pantalla Significado Explicacion Configuracion de fabrica
SP Punto de ajuste Temperatura en grados, este es el punto de ajuste al que la interfaz del operador y 50 °C
el médulo controlan el producto de calefaccion durante la operacion.
LR Alarma baja Temperatura en grados. La alarma de baja se activa cuando el calentador supera el 40 °C
umbral de temperatura de la alarma baja.
CRY Precaucion. Temperatura en grados. La alarma de precaucion se activa cuando el calentador 55°C
supera el umbral de temperatura de la alarma de precaucion.
HR Alarma alta Temperatura en grados. La alarma alta se dispara cuando el calentador supera el 60 °C
umbral de temperatura de la alarma alta.
dEL Retraso de la Tiempo en minutos. El temporizador de alarma baja se reajusta siempre que se cam- 30 (minutos)
alarma baja. bie el punto de ajuste, el modo de control, el retardo de alarma baja o un reajuste de
fabrica.
Adr Direccién de La direcciéon de Modbus asignada al médulo. 1
Modbus
ckr Modo de control Valores: 0 (Desactivado)
0- Desactivado
1- Encendido/apagado
2-PID
3— Ajuste PID
4— Ciclo de trabajo manual
LPS Tasa de baudios Valores: 4 (115200 bits/s)
para la serie de 0— 9600
comunicacion 1— 19200
2— 38400
3— 57600
4— 115200
Fdr Valores de fabrica 1— Restaura todos los registros aplicables a los valores de fabrica 0
F-r Fahrenheit Cambie las unidades que se muestran en el menu 0 (Celsius)
Seleccion de Valores:
Celsius para la 0— Celsius
visualizacion 1— Fahrenheit
unt Desconectar todas | 1— Desconecte todas las alarmas actuales, las alarmas no se desconectaran si 0
las alarmas todavia estan activas.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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PROGRAMACION AVANZADA DEL MODBUS DEL MODULO

COMUNICACIONES DEL MODULO

La comunicacién remota con el médulo es posible usando comunicaciones Modbus-RTU sobre la serie RS-485. Los parametros por defecto para la
comunicacién son 115.200 bits por segundo, 8 bits por byte, sin paridad, 2 bits de parada. La velocidad en baudios es ajustable usando el sistema de
menu del modulo.

El controlador responde a tres tipos de comandos Modbus.1.

1. Leer registros de retencion, codigo de funcion 3
2. Registro unico preestablecido, codigo de funcion 6
3. Registros multiples preestablecidos, cédigo de funcién 16

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
17



BriskHe:

"

tio

3

LYNX™ Instrucciones del sistema

Tabla 3: Registros del Modbus del Médulo Lynx

Nombre Direccién De fabrica | Valorde | R/W | Descripcion
fabrica

Sin usar 0 Registro no utilizado

Control del Modbus 2 10 Y RW Numero de segundos para el temporizador de control del Modbus (si esta
activado). Cuando este tiempo vence sin un comando del Modbus valido, el
dispositivo se reinicia.

ID del dispositivo & 3 R Identifica lo que es el dispositivo (el valor 3 es el Médulo LYNX)

Versién del firmware 4 5 R Version actual del firmware

Configuraciones 5 0 Y RW Campo de bits que especifica otras configuraciones. Vea la tabla de
configuracién para mas informacion.

Temperatura actual 6 R Temperatura en unidades de 0,01 grados centigrados. Dividir entre 100 para
obtener temperatura real

Estado 7 R Campo de bits que expresa la condicion actual del Médulo, ver tabla de
definiciones de bits

Estado2 8 R Campo de bits que expresa la condicion actual del modulo, ver tabla de
definiciones de bits

Corriente 9 R Corriente RMS medida de la cubierta. Unidades de miliamperios.

Ciclo de trabajo calc 10 R El ciclo de trabajo real del médulo. El modo apagado simplemente informa de
0 0 100 % de ciclos de trabajo.

Punto de ajuste de la 11 5000 Y RW Punto de ajuste de la temperatura en unidades de 0,01 grados centigrados.

temperatura Dividir entre 100 para obtener el punto de ajuste de la temperatura real

Histéresis 12 10 Y RW Histéresis en unidades de 0,01 grados C, usada solo en el modo de control
encendido/apagado, aplicada como un +- por encima y por debajo del punto
de ajuste. Dividir entre 100 para el valor de la temperatura real

Ciclo de trabajo manual | 13 0 RW Ciclo de trabajo especificado manualmente en porcentaje, va de 0 — 100.

Alarma baja 14 4000 Y RW Temperatura de la alarma baja en unidades de 0,01 grados C. Dividir entre
100 para la temperatura real.

Alarma alta 15 6000 Y RW Temperatura de alarma alta en unidades de 0,01 grados C. Dividir entre 100
para la temperatura real.

Tipo de control 16 0 Y RW Define el modo de funcionamiento del controlador, ver tabla de definiciones de
valores

Temporizador de la 17 1800 Y RW La duracion del retraso de la alarma baja en segundos. El temporizador se

alarma baja reinicia cuando se escribe el registro de tipo de control y cuando se actualiza
el punto de ajuste de la temperatura.

Tipo de sensor 18 4 Y RW El valor determina el tipo de sensor conectado al médulo.

Calibrar 1 19 12016 Y RW Se utiliza para calibrar los sensores RTD

Calibrar 2 20 11786 Y R Mantiene la medicion real para un sensor RTD calibrado

Direccion del Modbus 21 1 Y w La direccion del Modbus por defecto que usa el médulo.

Direccién del Modbus 21 R La direccién actual a la que el médulo esta respondiendo.

Reajuste 22 W Escriba cualquier cosa en este registro para reiniciar el médulo.

Periodo 34 610 Y RW Determina la frecuencia de PID y el funcionamiento manual del ciclo de
trabajo. El valor es T(segundos) * 40.000.000/65535

Bloqueo de la alarma 35 * Y RW Determina qué condiciones de la alarma se estan bloqueando. Ver la tabla de
registro de estado.

Bloqueo de la alarma2 36 * Y RwW Determina qué condiciones de la alarma se estan bloqueando. Ver tabla de
registro estado2.

Despeje de la alarma 37 W Los bits que se despejen al escribir este registro intentaran desbloquear la
alarma correspondiente. Ver la tabla de registro de estado.

Despeje de la alarma2 38 W Los bits que se despejen al escribir este registro intentaran desbloquear la
alarma correspondiente. Ver tabla de registro estado2.

Velocidad de baudios 39 11520 Y RW Define la tasa de baudios en unidades de 10 bits por segundo. Multiplique por

del Modbus 10 para obtener la tasa de baudios real en bits por segundo.

Valor PID P 40 55 Y RW El valor proporcional para el control del PID.

Valor PID | 41 1 Y RW El valor integral para el control del PID.

Valor PID D 42 1500 Y RW El valor derivado para el control del PID.

Temperatura del 43 R Mida la temperatura interna del médulo en unidades de 0,01 grados C.

modulo Dividalo entre 100 para obtener la temperatura real en grados C.

Valor de fabrica 44 W Escriba el valor 0x4674 al valor de fabrica del Médulo.

REGISTRO DE BORRADO DE ALARMAS

El registro de borrado de alarmas (registro 37 y 38) es un campo de bits que borra las alarmas bloqueadas cuando se escriben. Véase el registro de
estado para la definicién de los bits.

REGISTRO DE BLOQUEO DE ALARMAS

El registro de bloqueo de alarmas (registro 35 y 36) es un campo de bits que determina qué alarma se bloquea. Véase el registro de estado para la

definicion de los bits.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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Tabla 4: Registros del Modbus del Médulo Lynx

Nombre Direccion | De Valorde | RIW Descripcion

fabrica fabrica

Compensacion de 45 0 Y RW Se utiliza para calibrar la temperatura medida afiadiendo o restando un

temperatura valor a la temperatura medida. Las unidades estan en 0,001 grados C.
Dividir entre 1000 para obtener el valor de compensacion real en
grados C. Este es un valor con signo.

Escala de temperatura 46 1000 Y RwW Se utiliza para calibrar la temperatura medida multiplicando la
temperatura medida por un factor de escala. Divida esto entre 1000
para obtener el valor de escala real. 1000 corresponde a ningun
cambio de temperatura. Esto se aplica después de aplicar el
desplazamiento.

Tiempo de ejecucion 47+48 R Numero de segundos que el médulo ha estado funcionando. El byte
menos significativo primero.

Conteo de alarmas 49+50 R Numero de veces que el modulo ha entrado en estado de alarma por
cualquier razon. El byte menos significativo primero.

Conteo de arranque 51+52 R Numero de veces que el modulo se ha puesto en marcha o reiniciado.
El byte menos significativo primero.

Retardo del Modbus 53 10240 Y RwW Define el tiempo que el médulo tarda en responder a un comando de
Modbus.

Alarma baja inactiva 54 Y RW Temperatura de alarma baja cuando el modo inactivo esta activo, en
unidades de 0,01 grados C. Dividir entre 100 para la temperatura real.

Punto de ajuste 55 Y RW Temperatura de alarma alta cuando el modo inactivo esta activo, en

inactivo unidades de 0,01 grados C. Dividir entre 100 para la temperatura real.

Punto de ajuste 56 Y RW Punto de ajuste de la temperatura cuando el modo inactivo esta activo,

inactivo en unidades de 0,01 grados C. Dividir entre 100 para la temperatura
real.

Tasa de rampa de 57 Y RwW La velocidad de rampa se especifica en grados centigrados por

temperatura minuto. 0 grados por minuto es la velocidad de rampa desactivada. El
modulo se calentara tan réapido como pueda a 0 grados por minuto.

Temperatura de 58 5500 Y RW Temperatura para la condicién de Precaucion en unidades de 0,01

precaucion grados C. Dividir entre 100 para la temperatura real.

Alarma de ciclo de 59 Y RwW Ciclo de trabajo minimo para la alarma de ciclo de trabajo. Controlado

trabajo minimo por el retraso de alarma baja.

Alarma de ciclo de 60 Y RW Ciclo de trabajo maximo para la alarma de ciclo de trabajo. Controlado

trabajo maximo por el retraso de alarma baja.

Numero de cubiertas 61 R Numero de cubiertas que se adjuntan al médulo.

Compensacion del 62 RW Parametro de compensacion para la medicion del amperaje. Se utiliza

valor de la temperatura para calibrar las mediciones de amperaje. La compensacion se
especifica en miliamperios y es un valor con signo.

Escala de amperaje 63 RW Parametro de escala para la medicion del amperaje. Se utiliza para
calibrar las mediciones de amperaje. El valor se multiplica por 1000.

Valor LED rojo RW Define la fuerza del canal rojo para cada uno de los modos de
visualizacion LED. Vea la tabla de modos de visualizacién para mas
informacion.

Valor LED verde RwW Define la fuerza del canal verde para cada uno de los modos de
visualizacién LED. Consulte la tabla de modos de visualizacién para
obtener mas informacion. El bit menos significativo de este registro
hace que el LED parpadee.

Valor LED azul RW Define la fuerza del canal azul para cada uno de los modos de

visualizacion LED. Vea la tabla de modos de visualizaciéon para mas
informacion.

© BriskHeat® Corporation. Todos los derechos reservados.
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TABLA 5: REGISTRO DE ESTADO (REGISTRO 7 DEL MODULO LYNX 7)

Valor Bloqueable' poBrkd’gfL:e‘::ct’oz Significado Explicacion
0x0001 No No Cereletan ek elkme Activa cuando cualquier alarma esta activa.
S| Aarmade ata temperaura | ACTE Semdo s condioen de e Lerperais o peserte
No | Wema debaa temperatua | Actve cuando 2 concio de e empere oot rserte
0x0008 Si No Condicién de precaucion Qgt;zg:scnigg.la temperatura esta por encima de la temperatura
0x0010 si No O Activa cuando se detecta un fallo en el sensor.
0x0020 si No Memoria flash corrupta an(I;Itzia\./a cuando la suma de control del crc32 de los datos del flash
0x0040 si No S —— Demasiada corriente fluyendo a través de la cubierta.
0x0080 si No Ciclo de tragz}g demasiado El ciclo de trabajo es demasiado bajo.
0x0100 Si No Ciclo de trat;ellgg demasiado El ciclo de trabajo es demasiado alto.
0x0200 si No Problema de la cubierta La cubierta esta sacando mas o menos que la corriente esperada.
0x0400 Si No Sobrecarlﬁggirlgiento del Sr?c?rﬁivgecﬂﬁqg\?itlz E:?ir;?ggratura interna del médulo esta por
0x2000 si si Encendido del médulo El médulo ha sido encendido o reiniciado.
0x4000 Si No Senser deseanastile Activo cuando el tipo de sensor es desconocido.
0x8000 Si No Autodeteccion del sensor El sensor se esta detectando actualmente.

TABLA 6: REGISTRO ESTADO2 (REGISTRO 8 DEL MODULO LYNX)

Valor | Bloqueable’ | Bloduec por Significado Explicacién
0x0001 Si No Médulo siguiente Se detecta la presencia de un médulo siguiente.
. . . . . La direccion de Modbus cambié de un valor valido a otro valor
0x0002 Si Si Direccién cambiada valido diferente.
. Estabilidad de la La temperatura medida en el médulo se detecta como estable.
0x0004 S e temperatura
0x0008 si No Estabilidad del ciclo de El ciclo de trabajo del mdédulo se detecta como estable.
trabajo
0x0010 Si No Calentador roto El calentador se detecta como roto.
0x0020 si No Alarma de alta temperatura Los dibujos del sistema deben ser guardados en .png o .jpeg para
inactiva su correcta visualizacién en el panel de interfaz del operador.
0x0040 Si No Alarma de baja temperatura | Los dibujos del sistema deben ser guardados en .png o .jpeg para
inactiva su correcta visualizacion en el panel de interfaz del operador.
Otros Si No Reservado Reservado para uso futuro

e  Cualquier combinacién de estos valores puede ocurrir simultaneamente

! Bloqueable significa que el bit de estado puede ser configurado para ser bloqueado
2 Bloqueo por defecto significa que el bit de estado esta configurado para ser bloqueado por defecto
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TABLA 7: TIPOS DE CONTROL (REGISTRO 16 DEL MODULO LYNX)

Valor

Significado Explicacion

0

Desactivado El ciclo de trabajo es siempre 0 %. Alarma baja y alarma
ciclo de trabajo bajo desactivada, las otras alarmas
funcionan normalmente.

Encendido/Apagado El control de temperatura es un algoritmo de encendido y
apagado. Alarmas de ciclo de trabajo desactivadas, las
otras alarmas funcionan normalmente.

PID El algoritmo de control es PID.

Sintonizacion de PID El controlador realiza un autoajuste para PID, el control
cambia automaticamente a PID cuando se completa.
Alarma de ciclo de trabajo desactivada, las otras alarmas
funcionan normalmente.

Ciclo de trabajo manual El ciclo de trabajo se controla escribiendo en el registro
del ciclo de trabajo, las alarmas siguen funcionando
normalmente. Alarma de ciclo de servicio desactivada, las
demas funcionan normalmente.

TABLA 8: TIPOS DE SENSORES (REGISTRO 18 DEL MODULO DE LYNX)

Valor

Tipo de sensor

RTD de platino de 100 ohmios

Termopar tipo K

Termopar tipo J

Resistencia de 100 ohmios para calibracion de RTD

El valor de uso especificado por la cubierta®

Algoritmo de detecciéon automatica

Tipo de sensor desconocido®

1 (2] [&;31 FH [¢8] (8] B (o)

No hay sensor presente

TABLA 9: AJUSTES (REGISTRO 5 DEL MODULO LYNX)

Valor Definicion Explicacion
0x0001 Localizar Cuando se ajuste, el LED se encendera en la condicién de Localizar.
0x0002 Modo inactivo Cuando se ajusta, el controlador pasa a utilizar el punto de ajuste del modo inactivo, la temperatura baja de
la alarma del modo inactivo y la temperatura alta de la alarma del modo inactivo.
0x0004 Vigilancia de Habilita un temporizador de vigilancia que se reinicia al recibir cualquier buen comando de Modbus
comunicaciones
0x0008 Desactivar cambio No se puede cambiar ninguna configuracién con los botones del Médulo cuando esto esta activado
local
0x0010 Mostrar Fahrenheit Cuando se habilita, la pantalla del médulo mostrara la temperatura en Fahrenheit en lugar de en Celsius.
Todos los demas registros permanecen en Celsius.
0x0020 Depurar Habilitar la salida de depuracion en el madulo.

3 Si hay muiltiples chips de identificacion de la cubierta especifica de diferentes tipos de sensores, el resultado es un error de sensor desconocido.
“El tipo de sensor desconocido causa una condicion de alarma
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PROGRAMACION AVANZADA DEL PANEL DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR DEL MODBUS
COMUNICACIONES DEL PANEL DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR

La comunicacion remota con el panel de la interfaz del operador es posible usando comunicaciones Modbus TCP/IP a través de IEEE 802.3. El puerto
de acceso predeterminado es el puerto 502, especificamente para los comandos Modbus/Registro. Por favor, consulte la direccién IP de la red
generada en la configuracion de la red del panel de interfaz del operador. La direccion IP se genera cuando el panel se conecta a una red cableada,
WIFI, o se asigna manualmente.

La direccion IP de la red y el nimero de puerto se utilizaran como puerta de acceso al registro para editar el Modbus del panel de interfaz del operador.

TABLA 10: TABLA DE MODBUS DE LA INTERFAZ DEL OPERADOR NIVEL Ol

Nombre R/W Tipo de tabla de Modbus [Direccion Notas/Unidades
Nombre de la interfaz del operador R Entrada 0-63 64 caracteres unicode
Numero de lineas activas R Entrada 64
NOMBRE DE LA LINEA 1 65-96
NOMBRE DE LA LINEA 2 97-128
NOMBRE DE LA LINEA 3 129-160
NOMBRE DE LA LINEA 4 161-192
Hgmggg BE tﬁ II::NEQ g ;ggggg 32 caracteres * 16 lineas. El nombre de
NOMBRE DE LA LINEA 7 257.288 la linea corresponde a cada una de las
NOMBRE DE LA LIiNEA 8 289-320 lineas establecidas en el disefio de la
NOMBRE DE LA LINEA 9 R Entrada 321.350 [instalacion. Una linea puede contener
i cualquier numero de cadenas y zonas
mgmggg BE a H“Eﬁ 1(1) gggj% que fueron identificadas en la configura-
NOMBRE DE LA LINEA 12 417-44g  |clon inicial de lineas.
= NOMBRE DE LA LINEA 13 449-480
3 NOMBRE DE LA LINEA 14 481-512
® |[NOMBRE DE LA LINEA 15 513-544
= |NOMBRE DE LA LINEA 16 545-576
% NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 1 577
= [NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 2 578
E_ NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 3 579
> [NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 4 580
@ |NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 5 581
= [NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 6 582
ﬁ NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 7 583
o NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 8 R Entrada 584
@ |NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 9 585
— [NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 10 586
_g NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 11 587
® |NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 12 588
o NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 13 589
o [NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 14 590
O |NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 15 591
~ |NUMERO DE ZONAS EN LA LINEA 16 592
Alarmas basadas en Lineas 1 — 16(bits)
593 Se usan para determinar si una linea es
Estados de alarma de linea R Entrada Jiestadoldeialanalporicadanaibit)
Alarmas basadas en cadenas 1-16(bits)
594 Se usan para determinar si una cadena
Estados de alarma de cadena R Entrada es un estado de alarma por cadena (bit)
Estado de alarma maestra R Entrada discreta 0
0 Siempre 0, escriba 1 para habilitar el
Modo de inactividad de la habilitacion global|R/W Bobina modo de inactividad de todas las zonas.
1 Siempre 0, escriba 1 para desactivar el
Modo de inactividad global de desactivacién|R/W Bobina modo de inactividad de todas las zonas
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TABLA DEL NIVEL DE ZONA DE MODBUS

La informacioén de nivel de zona puede ser comunicada para cada médulo conectado al panel de la interfaz del operador. La siguiente formula debe ser

usada para calcular la direccién base de registro para cada zona.

LYNX™ Instrucciones del sistema

CALCULO DE LA DIRECCION DE LA BASE DE LA ZONA

*Direccion base = ((linea -1) * 1280) + ((zona -1) * 16)+1024

Ejemplos de compensacion de zona
Linea Zona Direccion base
1 1 1024
1 2 1040
1 127 3040
1 128 3056
2 1 3072
2 2 3088
2 127 5088
2 128 5104
16 1 31744
16 2 31760
16 127 33760
16 128 33776
TABLA 11: TABLA DE NIVEL DE ZONA DE MODBUS
Nombre R/W Tipo de tabla de Direccion Notas/Unidades
Modbus
Temperatura R Entrada direccion base grados C * 100
Ciclo de trabajo R Entrada 1 + direccién base  |%
Corriente R Entrada 2 + direccion base  |A * 1000
Tipo de sensor R Entrada 3 + direccion base
Punto de ajuste R/W Retencion direccion base grados C * 100
Umbral de alarma de baja temperatura R/W Retencion 1 + direccion base  Jgrados C * 100
Umbral de alarma de precaucion de tem-  |R/W Retencion 2 + direccion base  |grados C * 100
peratura
Umbral de alarma de alta temperatura R/W Retencion 3 + direccion base grados C * 100
Controlador de temperatura presente R Entrada discreta direccion base Todos los demas no son validos si
r4 esto es falso
i En alarma R Entrada discreta 1 + direccion base
g Localizar médulo R/W Bobina direccion base
5 |Modo de inactividad activado R/W Bobina 1 + direccion base
N Alarma de alta temperatura R/W Bobina 2 + direccién base |Escriba 0 para intentar desbloguear
3 |Alarma de baja temperatura R/W Bobina 3 + direccion base  |Escriba 0 para intentar desbloquear
Condicién de precaucion R/W Bobina 4 + direccion base Escriba 0 para intentar desbloquear
Sensor defectuoso R/W Bobina 5 + direccién base Escriba 0 para intentar desbloguear
Memoria Flash Corrupta R/W Bobina 6 + direccion base Escriba 0 para intentar desbloquear
Sobrecorriente R/W Bobina 7 + direccion base Escriba 0 para intentar desbloquear
Ciclo de servicio bajo R/W Bobina 8 + direccion base Escriba 0 para intentar desbloguear
Ciclo de servicio alto R/W Bobina 9 + direccion base Escriba 0 para intentar desbloquear
Problema de la cubierta R/W Bobina 10 + direccion base |Escriba 0 para intentar desbloquear
Sobrecalentamiento del médulo R/W Bobina 11 + direccién base |Escriba 0 para intentar desbloquear
Sobrecalentamiento de la base R/W Bobina 12 + direccion base |Escriba 0 para intentar desbloquear
Sensor desconocido R/W Bobina 13 + direccion base |Escriba 0 para intentar desbloquear
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Alarma alta
Esta alarma se utiliza para indicar una condicion de temperatura critica. EI médulo de control cambiara de color y apareceraun mensaje en la
interfaz del operador para indicar esta condicion. El contacto seco / los relés de alarma en la interfaz del operador cambiarn de estado y el
calentador se apagara en esta condicion. Esta alarma funcionara independientemente de si el modo inactivo esta habilitado o ro.

Alarma baja
Esta alarma se utiliza para indicar una condicion de temperatura baja. EIl médulo de control cambiara de color y aparecerd unmensaje en la
interfaz del operador para indicar esta condicion. El contacto seco / los relés de alarma en la interfaz del operador cambia@n de estado y el
calentador seguira funcionando en esta condicién. Esta alarma no se activara hasta que el retardo de alarma baja haya expirad. Esta alarma no
funcionara durante el modo inactivo.

Alarma de precaucion
Esta alarma se utiliza para indicar una condiciéon de temperatura elevada. EI médulo de control cambiara de color y apareceraun mensaje en la
interfaz del operador para indicar esta condicién. El contacto seco / relés de alarma en la interfaz del operadorno cambiara de estado y el
calentador seguira funcionando en esta condicion. Esta alarma no funcionara durante el modo de inactividad. La alarma de precaucioén se ajusta
tipicamente por encima del punto de ajuste de funcionamiento y por debajo del punto de ajuste de alarma alta.

Autoajuste
El controlador funcionara en modo de encendido y apagado durante un periodo de tiempo (normalmente de 10 a 20 minutos) durant el cual
aprendera el comportamiento del calentador conectado para optimizar su algoritmo de control de PID. Una vez completado el aubajuste, el
modulo pasara automaticamente al modo de control de PID.

Bloqueo
El bloqueo puede ser activado o desactivado para las condiciones de alarma. Configurar una alarma para que sea de bloqueo oblgara a un
operador a borrar la alarma manualmente. Las alarmas sin bloqueo se borraran automaticamente cuando la condicion deje de esta activa.

Cadena
Una cadena se refiere a uno o mas calentadores conectados a un solo puerto de comunicacion en la interfaz del operador.

Contacto seco / Relé de alarma
La interfaz del operador cuenta con 9 relés de contacto seco. Estos relés se activan al iniciar el sistema y se desactivaransi se produce una
alarma o si se apaga la interfaz del operador. Hay un contacto seco disponible para cada una de las 8 cadenas y hay un maestio conectado a
todas las cadenas (por ejemplo, si se produce una alarma en la cadena 3, entonces el contacto seco de la cadena 3 y el contado seco del maestro
se desenergizan). Este relé se activa al iniciar el sistema y se desactivara si se produce una alarma o si se apaga la interfaz del operador.

Direccion de Modbus
La direccién del Modbus es una direccidn unica con la que un médulo se comunicara en el bus serial RS-485. Si varios moédulos estan conectados
juntos en un sistema, entonces el primer médulo utilizara su direccién especificada y cada médulo secuencial incrementara sudirecciéon en uno.

Enumeracion
La lista completa y ordenada de todos los articulos de una coleccion. El proceso por el cual el sistema LYNX descubre cada mddulo en una
cadena para un sistema y establece un orden para ellos estableciendo sus direcciones de Modbus.

Inactivo alto / Inactivo bajo
Las alarmas alta y baja de inactividad solo funcionan cuando el modo de inactividad esté activado. Funcionan igual que las abrmas alta y baja
estandar, pero con los puntos de ajuste del modo inactivo.

Linea
Una linea se refiere a uno o mas calentadores que han sido agrupados en la interfaz del operador. Una linea puede consistir en la totalidad de una
cadena o una porcion de una cadena.
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Modo de control de ciclo de trabajo manual
El modo de control de ciclo de trabajo manual permite el ajuste manual de la potencia de salida. Este modo no utiliza el sensor de temperatura
para el control, solo para las condiciones de alarma. El ciclo de trabajo puede cambiarse con los botones de arriba y abajo del moédulo de control.
Esta caracteristica esta destinada solo a usuarios avanzados.

Modo de control de encendido y apagado
El modo de control de encendido y apagado se usa para forzar al controlador a que haga un ciclo entre dos temperaturas. El cantrolador se
encendera hasta que la temperatura alcance el Punto de Ajuste + Histéresis y luego se apagara hasta que la temperatura caigapor debajo del
Punto de Ajuste - Histéresis. Esta caracteristica esta destinada solo a usuarios avanzados.

Modo de control PID
El modo de control PID (Proporcional, Integral, Derivado) se utiliza para controlar con precision un calentador a una temperdura especifica. Este
modo de control hara que el calentador se encienda y apague rapidamente para mantener una temperatura precisa. Para mejorar d rendimiento,
se puede realizar un autoajuste siempre que el controlador se conecta por primera vez a un calentador.

Modo de control
Este ajuste permite seleccionar diferentes modos de control. Las opciones son PID, Encendido/Apagado, Autoajuste, Ciclo de tabajo manual y
Desactivado.

Modo Desactivado
El modo desactivado es el ajuste predeterminado para los controladores LYNX. En este modo los controladores no activaran el calentador.
Cuando los médulos se mueven de un calentador a otro, volveran automaticamente al modo desactivado para evitar un calentamierto accidental.

Modo inactivo
Este modo permite utilizar un punto de ajuste alternativo para reducir el consumo de energia durante el tiempo de inactividad o el mantenimiento.
Este modo tiene sus propias configuraciones de punto de ajuste, alarma alta y alarma baja.

Punto de ajuste

El punto de ajuste se refiere a la temperatura deseada para la aplicacion. El médulo controlara y mantendra esta temperaturadurante la operacion.

Retraso de la alarma baja.
Este retraso evitara que la condicion de alarma baja se active durante un periodo de tiempo definido. Este retardo tiene como objetivo reducir los
viajes molestos durante el calentamiento del sistema. El retardo de alarma baja se restablece cuando ocurren los siguientes eventos: Cambio de
punto de ajuste, cambio de modo de control, activacién/desactivacion del modo inactivo y cambio del punto de ajuste del modoinactivo.

Tasa de baudios
La tasa de baudios (medida en bits por segundo (bps)) se refiere a la velocidad que los médulos de control utilizaran para canunicarse en el bus
serial RS-485. Cuando se utiliza una interfaz de operador, la velocidad en baudios debe ser de 115.200 bps.

Tasa de rampa
La tasa de rampa puede ser utilizada para controlar la tasa de calentamiento y enfriamiento de un calentador. Esta caracterigica puede utilizarse
para reducir el chogue térmico o para sincronizar la temperatura de multiples calentadores durante el calentamiento o el enfiamiento. La rampa se
aplica cuando se cambia el punto de ajuste, o cuando un médulo sale del modo inactivo.

Zona

Una zona se refiere a una combinacién de médulo de control de temperatura y calentador.
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INSTRUCCIONES DE MANTENIMIENTO

PROCEDIMIENTOS DE EMERGENCIA

Cualquier persona que lea y entienda estas instrucciones esta
cualificada para realizar el mantenimiento de este calentador.

Mantenimiento:

. Todo el mantenimiento debe realizarse después de que el calentador
se haya enfriado a temperatura ambiente y con la electricidad

desconectada.

Este producto se debe inspeccionar antes de la instalacion y al
menos cada 3 meses durante el uso.

No intente reparar un calentador danado.

Inspeccioén:

El recinto debe estar libre de cortes, grietas o pinchazos.
Los cables conectores de alimentacion no deben tener rupturas
visibles en su aislamiento.

Almacenamiento:

. Este producto debe ser alimacenado a una temperatura ambiente de
0 °C-60 °C (32 °F - 140 °F) en un ambiente con menos del 80 % de

humedad relativa.

Eliminacion:

Este producto no debe mezclarse con la basura doméstica general.
Para un tratamiento, recuperacion y reciclaje adecuados, por favor
lleve este producto a los puntos de recogida designados donde sera
aceptado sin cargo alguno.

Lea y comprenda estos procedimientos antes de usar este
calentador. Desconecte la alimentacién del calentador en caso de
emergencia.

Choque eléctrico:

No toque a la persona lesionada mientras esta esté en contacto con
la corriente eléctrica.

Llame al servicio de emergencia local si la persona lesionada
presenta quemaduras graves, esta desorientada, tiene dificultad para
respirar, un ritmo cardiaco anormal, sufre un paro cardiaco, siente
dolor muscular y contracciones, convulsiones o esta inconsciente.

Quemaduras leves:

Mantenga el area quemada bajo agua corriente fresca entre 10 y 15
minutos.

Quite los anillos u otros elementos ajustados del area quemada.

Quemaduras graves:

Llame al servicio de emergencias local.

Proteja a la persona de otros dafios.

Quite los anillos u otros elementos ajustados del area quemada.

Controle la respiracion y realice procedimientos de primeros auxilios
si es necesario.

Incendio:

Llame al servicio de emergencias local.

. Si es seguro, use un extintor de incendios para apagar el fuego; de lo
contrario, evacue el lugar hasta una distancia segura y espere a que

llegue la ayuda.

Este calentador esta hecho de material que no produce llama, pero
se puede prender cerca de materiales combustibles.
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GUIA PARA LA SOLUCION DE PROBLEMAS

Por favor, lea esta guia antes de contactar a BriskHeat con cualquier problema en su sistema. Esta guia esta disefiada para responder a las preguntas
mas comunes de solucién de problemas. Si las siguientes medidas correctivas no funcionan, no puede identificar el problema o necesita ayuda
adicional, por favor contacte a BriskHeat en: 1-800-848-7673 (EE. UU./Canada), 1-614-294-3376 (en todo el mundo), o bhtsales1@briskheat.com.

Asunto

Medidas correctivas sugeridas

El moédulo no se enciende

Verifiqgue que el modulo esté bien sujeto al acoplamiento y que ambos clips del médulo estén bien
colocados. Verifique que la energia esta conectada al acoplamiento, y que todos los acoplamientos
de una cadena estan correctamente conectados. Verifique que la alimentacion esté encendida y que
los fusibles e interruptores de la alimentacion estén intactos.

El médulo LED es purpura y el médulo no se
calienta

Cambie el modo de control del médulo de "Desactivado” a otro modo.

El médulo muestra «FFF»

Verifiqgue que el médulo esté bien sujeto al acoplamiento y que ambos clips del médulo estén bien
colocados. Verifique que el tipo de sensor correcto esta conectado correctamente si se utiliza un
acoplamiento independiente.

El médulo muestra «ddd»

Verifigue que el médulo esté bien sujeto al acoplamiento y que ambos clips del médulo estén bien
colocados.

El médulo muestra una alta temperatura con
un LED rojo en el arranque inicial

Verifiqgue que el médulo esté bien sujeto al acoplamiento y que ambos clips del médulo estén bien
colocados.

El médulo LED esta parpadeando en blanco

Deshabilite el modo de localizacién desde la interfaz del operador.

El médulo LED esta parpadeando en rojo pero
muestratemperatura por debajo del punto de
ajuste de la alarma alta

El médulo excedio el punto de ajuste de la alarma alta durante el funcionamiento. Desconecte
manualmente la alarma alta para borrar el parpadeo.

El médulo LED es rojo solido

Asegurese de que la temperatura ambiente no haya superado los valores de temperatura indicados.
Verifigue que el médulo esté bien sujeto al acoplamiento y que ambos clips del médulo estén bien
colocados.

No se puede quitar el moédulo del
acoplamiento

Presione firmemente el borde superior de ambos clips del médulo simultdneamente, tire del médulo
directamente desde el acoplamiento. Presione la parte inferior de los clips del médulo para ayudar
con la desconexion si es necesario.

La interfaz del operador no se enciende

Verifiqgue que la fuente de alimentacién de la interfaz del operador esté correctamente insertada en la
parte posterior de la unidad.Verifique que la energia de suministro esté encendida y que los fusibles
e interruptores de la energia de suministro estén intactos.

La pantalla de la interfaz del operador es
negra

Apague la interfaz del operador. Desconecte la interfaz del operador de la fuente de alimentacion,
espere 10 segundos, luego vuelva a conectar la fuente de alimentacion.

La pantalla de la interfaz del operador esta
parpadeando

Apague la interfaz del operador. Desconecte la interfaz del operador de la fuente de alimentacion,
espere 10 segundos, luego vuelva a conectar la fuente de alimentacion.

La interfaz del operador no detecta algunos o
ningun médulo

Verifiqgue que todos los médulos y cadenas estén enchufados y tengan energia. Utilice la opcién
“Debug Strings” (Depurar cadenas) del flujo de configuracién de la instalacion para verificar las
comunicaciones del médulo. Para ello, seleccione la cadena que tiene problemas en el menu
Depurar cadenas y pulse el botédn “Scan” (Escanear). La interfaz del operador escaneara todas las
direcciones Modbus validas de la cadena seleccionada para comunicar los médulos. Una vez que el
escaneo haya terminado, se puede pulsar el boton “Start Debug” (Iniciar depuracién) para que cada
madulo se ilumine en blanco y muestre la direccion de Modbus que ha tomado. Utilice esta funcién
para identificar donde hay una interrupcién en la comunicacion o en la enumeracion. Si se encuentra
algun error, localice el médulo o los modulos erréneos y verifique que el médulo esté correctamente
acoplado al acoplamiento y que ambos clips del médulo hayan quedado completamente asentados.
Ademas, verifique que todos los acoplamientos estén correctamente conectados y que la
alimentacioén esté encendida. Si el problema sigue sin resolverse, contacte a BriskHeat para una
solucion avanzada de problemas.

No se reciben alertas de correo electrénico de
la interfaz del operador

Asegurese de que la interfaz del operador esta correctamente conectada a una red valida y que tiene
las credenciales de correo electrénico adecuadas introducidas.

Olvidé el PIN de acceso a la interfaz del ope-
rador

Contacte a BriskHeat con el nimero de serie de la interfaz del operador para obtener un PIN de
desbloqueo maestro.
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INFORMACION DE LA GARANTIA

BriskHeat garantiza al comprador original por el periodo de dieciocho (18) meses a partir de la fecha de envio o doce
(12) meses a partir de la fecha de la instalacién, lo que ocurra primero. La obligacion de BriskHeat y las soluciones
exclusivas conforme a esta garantia deben limitarse a la reparacion y al reemplazo, a criterio de BriskHeat, de cualquier
pieza del producto que se compruebe que sea defectuosa, con el uso y el servicio prescritos, después de que BriskHeat
realice una evaluacion y determine que efectivamente la pieza es defectuosa. Los detalles completos de la garantia se
pueden encontrar en linea en www.briskheat.com o contactandonos al 1-800-848-7673 (gratis, EE. UU./Canada),
886-36676776 (Taiwan), +86-0755-25192267 (China), o 1-614-294-3376 (mundial).
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Sede corporativa de Briskheat: Europa: Taiwan: China:
4800 Hilton Corporate Dr, P.O. 420124
Columbus, OH 43232 44275 Dortmund, Alemania

Numero gratuito: 800-848-7673
Teléfono: 614-294-3376
Fax: 614-294-3807
Correo electronico: bhtsales1@briskheat.com
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